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Chapit re 4. Annulat ion de bruit adaptat ive résistante aux fuites de parole (CR-ANC)
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4.4. Implémentat ion et st ratégie acoust ique
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4.5. Performances globales
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Chapit re 5. Speech Distortion Weighted Multichannel Wiener Filter (SDW-MWF)
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5.3. Considérat ions sur le placement des capteurs
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5.4. Synthèse
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6.1. Système MVDR + CR-ANC

4cm 4cm

4cm

om n id i r ect ion n e ls

u n id i r ect ion n e ls

Locu t eu r

Figur e

Broad-

side Endfire

un banc de fi lt r e

un t r ai t ement diff ér encié

Crosstalk Resistant Adaptive Noise Cancel lation

une r econst r uct ion fr équent iel le

Optimal ly Modified Log-Spectral Amplitude



Chapit re 6. Systèmes hybrides et résultats subject ifs

Figur e

Mean-Squared Coherence

Adaptive Noise Cancel lation

A nt enne de capt eur s



6.1. Système MVDR + CR-ANC

Broadside

Endfire

CR-
ANC

M VDR

Figur e

B anc de fi lt r es

hbf t

hhf t L

hbf t hhf t δ
�

t −
L

�

L



Chapit re 6. Systèmes hybrides et résultats subject ifs

0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000
−200

−180

−160

−140

−120

−100

−80

−60

−40

−20

0

Fréquence (Hz)

R
ép

o
n

se
 e

n
 f

ré
q

u
en

ce
 (

d
B

)

 

 

Passe−haut
Passe−bas

0 2 4 6 8 10 12 14 16
−0.2

0

0.2

0.4

0.6

0.8

1

Temps (ms)

R
ép

o
n

se
 im

p
u

ls
io

n
n

el
le

Figur e

CR-A N C

Normalized LMS

µ0

µ0

Voice Activity Detector

a posteriori

A lgor i t hme 2

if
N

P N − 1
k= 0 RSBpost f k�n < CR− AN C t hen

VAD
else

VAD
end if

CR− AN C CR− AN C

M V D R



6.2. Système MVDR + SDW-MWF
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6.2. Système MVDR + SDW-MWF
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